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Figure S1. (a–b) Minimally invasive implantation of microdevice using a 17‐gauge needle. Needle 

preloaded with the microdevice and collapsed anchor is passed into a phantom (a), and the micro‐

device is pushed out using an inner stylet (b), immediately allowing the anchor to expand. (c–f) A 

custom retrieval device is used to percutaneously remove the microdevice from the phantom. The 

retrieval needle is passed over the guidewire (c) to the edge of the microdevice (d). A coring nee‐

dle then passes around the microdevice to sever it from the surrounding tissue (e) and the micro‐

device is pulled out of the phantom in its entirety (f). This allows the microdevice to be implanted 

and removed without requiring a more invasive and high‐risk surgical approach. 
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